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1. KONU

Bu teknik sartname TURASAS Sakarya Bolge Miidiirliigii sahasinda iiretimi, bakim ve onarimi
yapilan her tip demiryolu araglarinin, atdlyeler arasi yer degistirme islemlerinde kullanilmasi amaciyla;
lastik tekerlekli, hidrostatik tahrikli, kumandali, yer ve yon degistirebilen bir tagitin satin alinmasi ile ilgili
asgari teknik, genel 6zellikler ile yedek parca, teslimat, egitim ve garanti konularini igine alir.

2. TEKNIK OZELLIKLER
2.1. Agirhiklar
Yiik kapasitesi : 90 ton (en az)

Bos transport araci agirligi (dara):90 ton (en fazla)

2.2. Boyutlar

Toplam uzunluk : Katlanir ayaklar agik iken max. uzunluk 35000 mm gecemez
Toplam genislik : 7.000 mm (en fazla)

Transport yiikleme alan1 genisligi : 4600 mm. (en fazla)

Transport araci tizerindeki ray agikligi : 1.435 mm (+ 2/ - 0 tolerans) (i¢ten ige)
Siiriis esnasinda platform tabani yerden yiikseklik: 350 mm (£ 150 mm ayarlanabilir)

Ayak uzunluklari : 3.500 mm (en fazla)
2.3. Hizlar

Ana Dizel Motor

Bosta hiz1 : 6 km/saat (%0 egim - yaklasik)
Yiiklii hiz : 5 km/saat (%0 egim - yaklasik)
Maksimum egim : %10 (yaklasik)

Elektrik Besleme Modu

Bosta hizi : 2 km/saat (%0 egim - yaklasik)
Yiiklii hizt : 2 km/saat (%0 egim - yaklasik)
Maksimum egim : %10 (yaklagik)

2.4. Tekerlek:

Transport araci, en az 6 aks ve 12 boji ile donatimis olacaktir. Her boji en az 2 tekerlege sahip olacaktir.
Tekerlekler, kauguk lastik tipinde olacaktir.

Trasnport aracinin en az 2 aksi ve bunlara ait 4 bojisi hidrostatik tahrik sistemine sahip olacaktir.
Ayn1 zamanda transport aracinin en az 2 aksi ve bu akslara ait 4 bojisi frenleme sistemine sahip olacaktir.

Tekerlek boyutlar1 ve jantlari, Madde 2.1 ve 2.3’te belirtilen hiz ve agirlik degerlerine uygun olarak,
transportu agir hizmet kosullarinda giivenli ve diizgiin bir sekilde tastyacak sekilde segilecektir. Ayrica
tekerlekler ve jantlar, ETRTO (Avrupa Lastik ve Jant Teknik Organizasyonu) diizenlemelerine uygun
olacaktir.

Tekerlek konumlarmin tasarimi, zeminde olusabilecek olasi engellemeleri 6nlemek amaciyla calisma
alanina uygun sekilde yapilacaktir.

Bir ariza durumunda, arizali tekerlek grubunun zeminle temasi digerlerinden bagimsiz olarak
kesilebilecektir.
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2.5. Dizel Motor ve Alternator

Transport aracinin ana gii¢ kaynagi dizel motor olacaktir.

Dizel motor en az 6 litre ve en az 170 kW giiciinde olacaktir. -

Dizel motora akuple en az 2.4 kW giiclinde, en az 100 Amper kapasiteli ve ¢ikis gerilimi 24 V DC
olan alternattr bulunacaktir.

Secilecek dizel motor EURO 5 emisyon standardina uygun olacaktir.

Dizel motor su sogutmali olacaktir.

Dizel motorun diizgiin ve verimli ¢galismasi igin gerekli filtreler (yakit, hava vb.) mevcut olacaktir.

Kullanilacak dizel motor markasinin Tiirkiye’de yetkili teknik servisi olacaktir.

Istekliler ihale 6ncesinde motora ait motor segimlerini ve hesaplamalarini idareye sunacaklardir.

Transport aracinda, dizel motor arizasi durumunda, 2.3 maddesinde belirtilen hizlari saglayacak
nitelikte bir elektrik motoru ve yag pompasina sahip olacaktir.Harici besleme ile motor ve yag pompasi
calistirilarak arag tizerinde istenilen tiim hareketler saglanacaktir.

Bu tiniteler acil bakim islemlerini kolaylastirmak i¢in ¢ikarilabilir bir bolmeye monte edilecektir.

2.6. Direksiyon — Yonlendirme
Transport aracindaki tekerlekler hidro-motorlar ile tahrik edilecek olup ana hidrolik sistemle
birlikte ¢aligacaktir.

Transport araci agsagidaki hareket kabiliyetlerine sahip olacaktir:
Boylamasina

Enine

Capraz

Kendi ekseninde doniis hareketlerini saglamalidir.

Yukarida istenilen tiim hareket kabiliyetleri icin uzaktan kumanda tizerinde hazir hareket modlar1
bulunacaktir. Operatorler hareket modunu sectikten sonra sadece gaz verme islemi (joystik tizerinden)
yaparak islemleri gerceklestirebilecektir.

Bolge Miidiirliigiimiizde iiretilen ve bakimi yapilan tiim demiryolu araglarini {izerine sorunsuz alip
tagima yetenekleri olmalidir. Araglar kendi boji sistemi ile transport tizerine yiiklenmesi esnasinda arag
altinda bagli bulunan komponentler transport aracina carpmayacak sekilde dizayn edilmelidir. Gerekli
durumda platform boylamasina egimli iken tizerine yiikleme yapilabilmelidir.

Istekliler ihale oncesinde fiyat teklifleriyle birlikte lastik tekerlekli transport aracina ait ¢izimleri
ve 3D sunumlari idareye sunacaklardir.

Transport araci istenilen hareket modlarinda giivenli bir sekilde hareket edecek sekilde
tasarlanacaktir. Transport aracinin tiim hareket modlarinda yasanacak sapmalara karsi uyari verecek ve acil
durdurma moduna gegecektir.

2.7. Asir1 Hiz — Patinaj Kontrolii

Sistem hidrolik motor asirt hiz koruma sistemine sahip olacaktir. Karli ve buzlu zeminde tizerindeki
yiikii glivenle tasima yetenegine sahip olacaktir.

Sistemde karli ve buzlu zeminde kaymalarin engellenebilmesi i¢in hidrostatik tahrik sisteminde
asir1 hiz kontrolii saglayan emniyet valfleri olacaktir. Ttim tahrikli tekerlerin toleranslar dahilinde senkron
hizda hareket etmesi saglanacaktir. Hidrolik motorlarin paralel baglanmasina yonelik yag akigint kontrol
etmek igin diferansiyel kilit valflerinin kullanilmasina imkan saglayacaktir. Cekis zayif oldugunda, valf
acik konuma getirildiginde motorlar, kendi yiiklerinden bagimsiz olarak sabit hizda ¢alisacaktir.

Diisiik hizda diizglin hareketler saglamak icin transport araci, hiz sensorlerine dayali elektrikli
oransal kontrollii degisken deplasmanli bir motor ile donatilmis olacaktir.
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2.8. Yiikselme ve Alcalma

Transport araci yiikselme ve algalma iglemlerini gergeklestirebilecektir. Yiikselme ve algalma
islemi hidrolik sistemle saglanacaktir. Yiikselme ve algalma sirasinda diizlemsel kontrol saglanacaktir ve
seviye farklari engellenecektir.

Indirme ve kaldirma esnasinda valf ve silindir arasindaki hatta meydana gelebilecek bir problemde
(silindirde kirilma, hortumda patlak vb.) vagonun devrilmesini 6nlemek amaciyla arizali hat emniyet valfi
tarafindan aninda yedeklenecektir. Bosta kalan yiikii diger silindirler iistlenecektir.

Transport aracinin hareketi sirasinda bu 6zellik giivenlik agisindan devre dis1 kalacaktir. Transport
araci referans olarak ayarlanan yerden yiikseklik seviyesine geldiginde hareket edebilecektir.

Transport araci, agirlik merkezinin konumunu otomatik olarak tespit edebilen bir sistemle
donatilacaktir. Yiik, maksimum Kapasiteyi asarsa veya agirlik merkezi kabul edilebilir diyagram smirlari
disinda ise, makine sesli uyari verecek ve siiriisiin aktive edilmesi miimkiin olmayacaktir. Agirlik merkezi
dijital diyagrami, elektrik kabinindeki gosterge paneli HMI (Operatér Panel) ekraninda ve uzaktan
kumanda ekraninda gosterilecektir.

2.9. Fren Sistemi

Transport aracindaki belirli sayidaki aks tizerinde fren sistemi bulunacaktir. Bu fren sistemi 2.3.
maddesinde belirtilen hizlarda yiiklii veya yiiksiiz hareket eden transport aracini giivenli bir sekilde
durduracak sekilde tasarlanacaktir. Fren sistemi hidrolik sistemle tahrik edilecektir.

Transport araci, ayrica negatif tip (Elektronik Park Freni — EPB) bir park freni sistemi ile
donatilacaktir.

2.10. Ray Ayaklar

Transport aracinin platformuna ilave olarak her iki tarafta vagon indirme ve bindirme islemleri i¢in
ray ayaklart mevecut olacaktir. Ayaklarin malzeme kalitesi vagon agirligima uygun olarak segilecek,
herhangi bir egilme, burkulma ve deformasyona ugramayacaktir. Ayak ciftlerinin i¢ten ige 6l¢iisii standart
ray aralifi olan 1435 mm olacaktir. Her bir ayagin uzunlugu en az 2900 mm en fazla 3.500 mm olacaktir.
Ray ayaklarmin agik oldugu durumda transport araci ugtan uca mesafesi 35000 mm 6lgiisiinden (transport
sahasindaki sar1 cizgiler arasi mesafe) biiyiik olmamalidir. Ayaklarin katlanma hareketi, ek bir manuel
islem gerekmeksizin hidrolik sistemle saglanacaktir. Ayaklar herhangi bir arizaya karsi manuel olarak
indirilip kaldirilabilecektir. Ayaklarin dik konumda tutulmasi igin hizli kilitleme diizeneklerine sahip
olacaktir. Ayaklar birbirinden bagimsiz olarak ¢alisacaktir. Ayaklar deformasyon veya hasar gormesi
durumunda kolaylikla degistirilebilecek sekilde tasarlanacaktir.

Yiiklenici Firma transport araci ile birlikte 2 takim ( bir transport aracinin her iki tarafi igin gerekli
olan miktar) yedek ray ayagi bigagi teslim edecektir. Thale sonrasinda yiiklenici firmanin sundugu nihai
proje onaytyla beraber yedek ray ayag: bigaklari ile alakali teknik detaylar yazili olarak Yiiklenici Firma’ya
verilecektir.

2.11. Vagonlarin Yiiklenmesi / Celik Halat — Tambur Sistemi

Vagon yiikleme ve bosaltma iglemi hidrolik tahrikli tambur ving sistemi ve makaralar kullanilarak
yapilacaktir. Transport aracinda 2 adet tambur ving sistemi bulunacaktir. Bu vingler, vagonun dogru ve
giivenli bir sekilde yiiklenip bosaltilabilmesi igin transportun karsil koselerine (gapraz yerlesim)
yerlestirilecektir. Ayrica transport, sabit olmayan bir makara sistemi ile donatilacaktir. Tasmabilir
makaralar, transport tabanina yerlestirilmis en az 40 farklt baglama noktasina kolayca takilabilecektir.

Vagon manevrasi esnasinda halat kancasinin bosa ¢tkmasini engellemek i¢in tamburun sarma hizi
kontrol sistemi vasitasiyla gerginlik otomatik olarak ayarlanacaktir.

Tambur sisteminde en az 16 mm ¢apinda gelik halat kullanilacaktir. Celik halatin toplam uzunlugu
en az 120 metre olacaktir. Celik halatin ucunda dévme kanca olacaktir. Tahrikli tambur sistemi 90 tonluk
vagonlarin yiikleme — bosaltma islemlerinde giivenli bir sekilde kullanilacak sekilde tasarlanacaktir.
Tamburda fren sistemi mevcut olacaktir. Diisiik hizda diizgiin hareketler, elektrikli oransal kontrollii
degisken deplasmanli bir motorla saglanacaktir. Halat hizini tespit edebilmek i¢in tamburlar, haladin agisal
hizin1 algilayan bir sensér ve halat katman sayisini tespit eden bir ek sensor ile donatilacaktir. Hidrolik
kurtarma vincinin tiim fonksiyonlar (sarim, bosaltim, fren) uzaktan kumanda ile kontrol edilecektir.
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Tamburlar, herhangi bir ariza durumunda kullanilmak iizere bir devre disi birakma sistemi ile
donatilacaktir. Giivenlik gerekgesiyle, her tambura bir disk fren sistemi monte edilecektir. Bosaltma islemi,
operasyon giiciinii azaltmak amaciyla ek bir hidrolik motor tarafindan gergeklestirilecektir.

2.12. Uzaktan Kumanda Sistemi

Transport aract radyo frekansiyla calisan uzaktan kumanda sistemi (el terminali) ile
calistirilabilecektir. Alict — vericide olusabilecek muhtemel ariza durumunda kablolu baglant: ile de araca
kumanda edilebilecektir. Uzaktan kumanda, asagidaki 6zelliklere sahip olacaktir:

- Dinlenme konumundan PL d, Kategori 3 / SIL 2’ye kadar istem dist hareketlere kars1 koruma, EN
ISO 13849-1 / EN IEC 62061’ya uygun

- 2,4 GHz’de dinamik serbest frekans aramali ¢ift yonlii radyo iletisimi

- Harici gikarilabilir Li-Ion batarya

- Mekanik kontak anahtar1

- Calisma menzili: 100 m

- En az IP 65 koruma smifi

- En az 4 ing kisisellestirlebilir renkli HMI (Operator Panel)

- SAFETY cikis hatasi tespitinde STOP ¢ikislar1 200 ms iginde agilir.

Uzaktan kumanda ve elektrik panosu iizerindeki HMI (Operatdr Panel) iizerinden transport aracinin
kontrolii ayni anda ¢aligmayacaktir

Uzaktan kumanda ile asagidaki fonksiyonlar kullanilabilecektir:

Direksiyon / yonlendirme

Dizel motor start / stop

Arag hizlanma / yavaslama (gaz — fren)

Ray freni a¢ / kapa

El freni

Hareket hizi modlar1 arasi gegis (tavsan — kaplumbaga yiirityiis modlart)
Tambur ving modlari arasi gegis (sarma — salma — bosta modlarr)
Tek tarafli indirme — kaldirma

Komple indirme — kaldirma

Rampa ayaklari indirme — kaldirma

Tambur ving ¢alisma hiz1 ayari

Hareket modu segimi

Korna

Acil durdurma

Agirlik merkezi diyagrami

® © ©¢ ©¢ © © o o

Ariza kodlar1, makine gostergeleri ve sistemlerin durum bilgileri (bkz. madde 2.20) tagimabilir istasyon (el
terminali) HMI (Operator Panel) gosterilecektir.

Transport aracinin kullanimi esnasina herhangi bir kazaya mahal vermemek igin uzaktan
kumandanin radyo sinyallerinin tepkime siiresi milisaniye seviyesinde olacaktir. Transport aracindaki
uzaktan kumanda sinyal alicisi farkli radyo dalgalarindan etkilenmeyecektir.

Yiiklenici transport aract igin standart olarak 1 (bir) adet, yedek olarak kullanilmak tizere de 1 (bir)
adet, toplamda 2 (iki) adet el terminalini temin edecektir. Ayrica el terminali birim fiyat1 yedek parga
listesinde yer alacaktir.
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2.13. Yalat Tanka

Transport aracinin uygun bir yerine en az 400 litre kapasitede bir yakit tanki ve en az 50 litrelik bir
AdBlue tanki yerlestirilecektir. Yakit tankina yakit ikmali kolay olacak, dig hava sartlarina ve diger
etkenlere karst korumali olacaktir. Transport araci, ayrica en az 250 litrelik bir hidrolik yag tankina sahip
olacaktir.

2.14. Iklim ve Ortam Kosullar
Transport araci Sakarya ili sicaklik ve nem degerleri igin sorunsuz calisacak sekilde tasarlanacaktir.
Transport aract 1slak, gamurlu, karli ve buzlu yol sartlarinda sorunsuz ve giivenli bir sekilde ¢aligacaktir.

2.15. Ray Freni

Vagon yiikleme esnasinda vagonun kagmasinin nlenmesi ve tasima sirasinda vagonu sabitlemek
icin yiikleme alaninda ray frenleri olacaktir. Ray frenleri hidrolik olarak ¢alistirtlacak olup vagonu emniyete
alabilecek sayida montajlanacaktir ve konumlandirilacaktir. Ray frenleri boji tekerlek bodenine yeterli
kuvvet uygulayarak ¢alisacaktir. Caligtirma uzaktan kumanda tizerinden yapilabilecektir.

2.16. Indirme — Kaldirma

Transport araci vagon yiikleme — bosaltma islemlerinde kullanilmak tizere tek tarafli (boylamasina
egimli) veya komple olarak indirilip kaldirilabilecektir. Indirme — kaldirma islemi hidrolik sistemle
yapilacaktir. indirme ve kaldirma islemi uzaktan kumanda tizerinden tek tus ile gerceklestirilebilecektir.

2.17. Siispansiyon Sistemi

Transport aract hareketlerinde; ¢alisma zeminindeki bozukluklardan etkilenmemesi igin
siispansiyon sistemine sahip olacaktir. Caligma zemininden bagimsiz (seviye farklari, engebe vb.) sabit
yiikseklikte vagon tagima islemleri ger¢eklestirilecektir.

2.18. Elektrik Sistemi

Elektrik panosu ve transport aracinda kullanilan tiim elektriksel donanimlarin galisma gerilimi 24
V DC olacaktir. 12 V ve her biri en az 200 Ah olan akii grubuna elektrik sistemine entegre edilecektir.
Elektrik sistemi enerji beslemesi; akii grubuna ve akii grubunu sarj edecek olan dizel motora akuple
alternator lizerinden saglanacaktir.

Akii grubuna harici olarak enerji verilebilmesi veya enerji alabilmesi i¢in takviye soketine sahip
olacaktir.

Tiim elektriksel donanimlar (el terminali,butonlar, sesli ve 1sikli ikazlar, aydinlatma ve elektrik
panosu v.b.) en az IP 65 koruma smifinda ve CE sertifikali, dis ortam sartlarina uygun sekilde toz ve neme
kars1 korumali olacaktir. Belgeleri idareye teslim edilecektir.

Transport araci, uzaktan giincellemeler ve parametre ayarlarma izin vermek ve makinenin dis
elektromanyetik parazitlere karsi daha yiiksek bagisikligini saglamak i¢in dijital iletisim veri yoluna sahip
olacaktir.

PLC ve yazilim, ¢ikislarda agiri akim korumasi ve giris sinyallerinde tutarlilik kontrolleri i¢in
gelismis fonksiyonlara sahip olacaktir.

2.18.1. Elektrik Panosu

Elektrik panosu en az IP 65 Koruma sinifinda ve CE sertifikali olacaktir. dig ortam sartlarina uygun
sekilde toz ve neme karsi korumali olarak tasarlanacak ve imal edilecektir.Koruma sinifi ve CE sertifakasi
idareye teslim edilecektir.

- Asagidaki fonksiyonlar ve gostergeler, elektrik paneli gosterge panelinde (ana istasyon) mevcut
olacaktir:

e Acil stop butonu

e Erisim sifresi

e Dizel motor ¢aligtirma / durdurma butonlari
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Sistem elektrik enerjisi agma / kapama butonu
Arag aydinlatmasi agma / kapama butonu

Uyari 1giklari agma / kapama butonu

Korna

Motor devri gostergesi (dijital)

Arag hizi gostergesi (dijital)

Yakit durumu gostergesi (dijital)

Dizel motor hararet gostergesi (dijital)

Akii Sarj durumu Gostergesi

Caligma zamani gostergesi

Ving kurtarma isletim modu gostergesi

Ariza raporu ve manuelde sorun ¢oziimii i¢in referans
Ariza gostergesi (Akii arizasi, Motor arizasi vb.)
Transport arag yiiksekligi gostergesi

Transport arag hizi gostergesi

Hidrolik yag seviyesi gostergesi

Isik gostergesi

Hidrolik kaldirma sistemi basing gostergesi
Siiriis modu se¢imi

Transport aract, veri kaydedici (data logger) sistemi ile donatilacaktir (her operatoriin kendi sifresi olacak
ve transportu kullanabilmek igin sisteme girilmesi gerekecektir). Veri kaydedici, her kullanicinin kayitlarini
tutacak ve amir, kullanicilar listesini kontrol edebilecektir.

2.19. Aydinlatmalar - Tkaz Lambalar1 — Sesli Ikaz — Acil Stop Diigmeleri
Transport aracinin i¢ yiikleme alani, 24 adet LED lambadan olusan bir set ile donatilacaktir.
Transportun dis sasisi, ilave 24 adet LED 11k seti ile donatilacaktir. Operatorlerin gece ¢alisma
yapabilmesi igin transport i¢ ve dis sasisinde uygun aydinlatma diizeyi saglanacaktir.

Transport aracinin yiikleme alani, ray ayaklar,, dort tarafi yeterli sayida armatiir ile
aydinlatilacaktir.
Transportun dis sasisi, makinenin siiriis yoniine bagli olarak yanacak sekilde 16 adet yon
15181 seti ile donatilacaktir.

Transport araci hareket halinde ve vagon indirme — bindirme esnasinda sesli ikaz ile galisacaktir.

Transport, kolay erisilebilir noktalara yerlestirilmis, aracin dort tarafinda ve iginde ISO 13850
standartina uygun olarak tesis edilmig en az 14 adet ¢ift kanalli acil durdurma butonu ile donatilacaktir.
Acil durdurma butonlar1 emniyet réleleriyle beraber kullanilacak olup, acil durum sirasinda hangi butona
basildigini belirlemek igin durumu gosteren LED 1siklarla donatilacaktir.

2.20. Ariza Bildirimi

Transport araci elektrik ve mekanik arizalari tespit etmek ve giderebilmek igin elektronik kontrollii
teshis sistemi ile donatilacaktir. Arizalar sensdrler tarafindan tespit edilecek olup ariza kodlar ve agiklamasi
uzaktan kumandadaki ve elektrik panosu iizerindeki HMI panelde rahatlikla okunabilecektir. Ayrica daha
sonra goriilebilmek iizere kaydedilecektir. Arizalar, tiirii ve 6ncelik durumuna gore siralanacak ve
smiflandirtlacaktir.

Transport, bakim personelinin elektronik sorunlar1 uzaktan ¢ozebilmesi ve hata ayiklayabilmesi
icin Wi-Fi ile baglanabilen bir uzaktan destek iinitesi ile donatilacaktir.
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2.21. Yiizey Isleme - Kaplama

Transport araci yiizeyi UNI12944 standardina gore kumlanacaktir. Daha sonra 2 (iki) kat astar
boya ile kaplanacaktir. Son olarak tek kat sonkat boya ile boyanacaktir. Boya rengi RAL 1003 olacaktir.
Toplam kaplama kalinligi C4 orta sinif (ISO12944) ile uyumlu olacaktir.

2.22. Vagon Manevrasi Esnasinda Ray Hizalama

Transport araci, vagon yiikleme veya bosaltma iglemi baslamadan once ray ayaklarinin atdlye
kapilarmim oniindeki zemin raylariyla hizalanmasini saglayan otomatik bir sistemle donatilacaktir. Bu ray
hizalama sistemi, operatoriin dogru konuma en az ¢abayla ulasmasina yardimei olacaktir. Operatdr, uzaktan
kumanda ile istenen atolye kapist numarasini segecektir. Se¢im onaylandiktan sonra, otomatik fonksiyon
transport aracini segilen kaptya yonlendirecek ve ray ayaklarint zemin raylari ile hizalayacaktur. Guivenlik
nedeniyle, operatér hareket sirasinda uzaktan kumandadaki joystick’i basili tutacak ve cevreyi kontrol
edecektir; joystick birakilirsa sistem derhal duracaktir. Navigasyon sistemi, diferansiyel GNSS
teknolojisine dayanacaktir. Transport araci, konum ve yoniiniin giivenilir sekilde belirlenmesini saglamak
icin en az iki adet uydu sinyali anteni tastyacaktir.

Daha 6nceden kurulmus olan bir baz istasyonu ile iletisimi kuracak ve bu sisteme uygun sekilde
fonksiyonunu yerine getirecektir. Meveut olan baz istasyonuna entegre edilerek is bu teknik sartname
kapsaminda istenilen tiim 6zellikleri saglayacaktir. [stenilen 6zelliklerin saglanmast i¢in (ihtiyag duyulursa)
meveut baz istasyonunda yapilacak ilave islemler (kapasite artisi, tekrarlayict tesisi vb.) sdzlesme bedeline
dahil olup herhangi bir ekstra bedel istenmeyecektir. Baz istasyonu ile arag arasindaki iletisim, hizalama
manevrasi sirasinda navigasyon sisteminin siirekli diizeltme verisi almasini saglamak i¢in en az 4G GSM
baglantis1 iizerinden gergeklestirilecektir. Mevcut baz istasyonu ve GSM baglantisinin, Bolge
Miidiirliigiimiiz sahasinda kullanilabilmesi i¢in izin (BTK,Belediye vb.) alinmasi gerekiyorsa, Idarenin
onayiyla, izin alinma siireci yiiklenici firma tarafindan yiiriitillecek ve gerekli izinler alinacaktir.Izin
siirecindeki her tiirlii gider ve tahsis iicreti,yillik kullanim bedeli vb. 6demeler garanti siiresi boyunca
sdzlesme bedeline dahil olup yiiklenici tarafindan karsilanacaktir. Tiim belgeler Idareye teslim edilecektir.
Sistemin aktif sekilde kullanilmasinda herhangi bir izin veya ddeme yapilmasina ihtiyag duyulmuyorsa,
yiiklenici firma; bu durumu yazili olarak Idareye bildirecektir.

Transport aracindaki iki ayri GNSS anteni, net bir iletisim saglamak igin en yiiksek vagon
yiiksekliginden daha yiiksek bir konuma monte edilecektir. Transport aract, 5200 mm yiiksekligindeki
kopriilerin (engellerin, yapilarin, dagitim hatlarnin vb.) altindan gegebilecek sekilde tasarlanacaktir.
Antenler arasindaki mesafe yon belirleme igin optimize edilecektir. GNSS sinyal kablo uzunlugu 12
metreyi asmayacak olup anten montaji GNSS alicisina gore simetrik olacaktir. GNSS alici muhafazasi
kompakt olacak ve IP68 koruma sinifina sahip olacaktir. GNSS alicisi, anti-jam ve anti-spoofing
teknolojileri ile iyonosferik sarsinti etkilerini azaltma 6zelligine sahip, dort takim yildizlt ve ¢ok frekansli
destek sunacaktir. GNSS alicisi veri kaydi yapabilme yetenegine sahip olacaktir.

Sistem, kullanicinin atdlye kapist konumlarini haritalamasina da izin verecektir. Operator, uzaktan
kumanda kullanarak transport aracini gerekli olan tam konum ve yonlendirmeye yerlestirebilecek ve bu
konumu &zel bir prosediir ile kaydedebilecektir. Her kaydedilen konum, daha sonra uzaktan kumanda
iizerinden secilebilecek bir sayisal tanimlayici ile iliskilendirilecek ve transport araci, otomatik olarak ilgili
kapiya yonlendirilip ulasacaktir.

- Istekli firmalar teklifleri ile birlikte hizalama sistemi ile ilgili tasarim detaylarmi sunacaktir.
2.23. Servis Dis1 Durumu

Dizel motorun ve elektrikli yedek motorun herhangi bir arizadan dolay: servis disi kalmasi
durumunda transport araci bir traktdr veya benzer bir tagit vasitastyla hareket ettirilebilecektir.
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3. KONTROL, KABUL ve TEST ASAMALARI

3.1. Montaja ve sevkiyata hazir hale gelen transport aract montaj ve sevk islemleri baglamadan &nce
TURASAS Sakarya Bolge Miidiirliigii tarafindan gorevlendirilen muayene ve kabul komisyonu tarafindan
firma yerleskesinde test edilecek ve ara kontrol tutanag ile onaylanacaktir.

3.2. Yiiklenici firma yerleskesinde asagidaki testler uygulanacaktir:
Gaz ve fren testleri

Yiik Testi (hareketli ve hareketsiz durumda)

Direksiyon modlart testi

Performans testleri (dizel motor, hiz vb.)

Teknik sartname kapsamindaki diger testler

3.3. Yiiklenici Firma/Idare imalat asamasinda ara kontrol yapilmasini talep edebilir. Bu talebi en az 1 ay
onceden TURASAS Sakarya Bolge Miidiirliigii’ne imzali dilekge ile bagvuracaktir. Ara kontrol isleminin
yapilip yaptlmayacagina idare ve Muayene ve Kabul Komisyonu tarafindan saklidir. Ara denetim masraflart
(Ulasim, iase ve konaklama) yiiklenici tarafindan karsilanacaktir.

3.4. Ara kontrolii yapilan ve sevkiyata hazir hale gelen transport aract Yiiklenici Firma tarafindan Kurum
yerleskesine getirilecek ve calistirilacaktir. ilk galistirma esnasinda Muayene ve Kabul komisyonu hazir
bulunacaktir. Teknik sartnamede belirtilen tiim fonksiyonlar kontrol edilecektir ve 3.2. maddesindeki testler
uygulanacaktir.

3.5. Fonksiyon ve devreye alma testleri sirasinda tespit edilen eksiklikler, imalat hatalari vb. durumlar
Yiiklenici Firma tarafindan Idare yerleskesinde giderilecektir.

3.6. Yiiklenici Firma ihaleden / sozlesme imzalanmasina miiteakip en ge¢ 1 ay iginde transport aracina ait
nihai projeyi Idareye sunacaktir. Nihai proje Idare tarafindan onaylandiktan sonra Yiiklenici Firma imalata
baglayacaktir.

4 EGITIM

Yiiklenici Transport aracinin devreya alinmasindan sonra en az 10 personele arag kullanim egitimini en az
3 giin siire ile verecektir. Egitim sonrasi egitim alan personele Transport kullanim sertifikasi verilecektir.
Egitim alacak personelde aranacak minimum gereksinimler varsa yiiklenici tarafindan s6zlesme
imzalanmasindan sonra 1-ay i¢inde idareye bildirilecektir.

5. TESLIMAT ve MONTAJ

Transport aracinin teslimat yeri TURASAS Sakarya Bolge Miidiirliigii sahasidir.

Transport aracinin montaj islemleri igin gerekli mobil ving, alet, edevat, makine, takim, takoz vb. yiiklenici
firma tarafindan karsilanacaktir. Montaj islemi Idare tarafindan gosterilen alanda ve belirlenen tarih
araliginda yapilacaktir. Montaj i¢in gorevli personel bilgileri 2 (iki) giin &nceden Idareye sunulacaktir.

6. GARANTI
Transport aract gegici kabul yapildigi tarihten itibaren 24 ay garantili olacaktir.
Garanti siiresi boyunca:
e 3 aylik (veya 500 saat calisma) bakimlar
e 6 aylik (veya 1000 saat ¢calisma) bakimlar
e 12 aylik (veya 2000 saat ¢alisma) bakimlar yiiklenici firma tarafindan [darenin gorevlendirdigi
teknik personel esliginde gergeklestirilecektir. Bu bakimlar sézlesme bedeline dahildir.
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7. YEDEK PARCA

Yiiklenici Firma sézlesme tarihinden itibaren 10 yil siireyle iicret karsihiginda yedek parga tedarigi garantisi
verecektir. Yiiklenici firma ayrica gegici kabul asamasinda kritik yedek parga listesini ve bu pargalara ait
teknik bilgi ve kataloglari (varsa) sunacaktir.

Yiiklenici firma garanti siiresi bitiminden sonra 2 yil gegerli yedek parga fiyat listesini ihale asamasinda
idareye sunacaktir.

Yiiklenici Firma verdigi yedek parca listesindeki iiriinleri 10 y1l boyunca tedarik etme garantisi verecektir.

8. TEKNIK SERVIS

Yiiklenici Firma transport aracinin ariza durumlarinda hizmet verebilecek teknik servis destegi
saglayacaktir. Yiiklenici Firma ariza bildiriminden itibaren en ge¢ 48 saat igerisinde transport aracina
yerinde miidahale edecektir.

9. DOKUMANLAR

9.1. Kabul islemleri 6ncesinde transport aracina ait kullanim ve bakim kilavuzlari, elektrik devre semalart,
hidrolik devre semalari, yedek parga kataloglari USB bellek igerisinde ve 2 (iki) niisha basilt kopya (hard
copy) halinde Tiirkge ve Ingilizce olarak muayene ve kabul komisyonuna teslim edilecektir.

9.2. Kullanim kilavuzu asagidaki maddeleri kapsayacaktir:
e Transport aracinin genel teknik dzellikleri
e Transport aracinin ¢alismaya baglamadan once hazirlik asamasinda yapilacak islemler
e Transport aracinin ¢aligtirma ve kullanma talimatlari
e Transport aract kullanim1 esnasinda olasi arizalar ve uyarilar, bu ariza ve uyarilar ile ilgili olarak
kullanicinin yapmasi gereken islemler

9.3. Bakim kilavuzu asagidaki maddeleri kapsayacaktir:

e Transport aracina ait detayl elektrik ve elektronik devre semalari

e Transport aracina ait detayli hidrolik ve pnomatik sistem semalari

e Transport aracina ait yedek parga listesi / katalogu

e Transport aracinin bakim gereksinimi ve bakim araliklari (6nleyici bakim, koruyucu bakim,
periyodik bakim vb.)

e Her bir bakim tiirii icin; modiil, birim, elemanlarin kontrol, bakim ve parga degistirme talimatlari

e Bakim ve oraninda kullanilacak 6zel ve genel amagli malzemelerin (alet, cihaz, yag, filtre vb.)
listesi ve bunlarla ilgili detayli dokiimanlar.
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